Carretilla apiladora de alto rendimiento
de corriente trifasica con grupo motriz

encapsulado

Asiento giratorio (opcional) para un menor
esfuerzo al conducir marcha atras

Nuevo concepto de mando con
SOLO- o MULTI-PILOT sobre apoya brazos

de oscilacion solidaria

Curve Control de Jungheinrich para una
seguridad de traslacion 6ptima

Freno de estacionamiento automatico
Evita el retroceso en las pendientes

Frenos multidiscos
sin mantenimiento

EFG 425-430
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Carretilla apiladora eléctrica de cuatro ruedas (2500 y 3000 kg)

El empleo de la innovadora tecnologia de
corriente trifasica ofrece un gran nimero
de ventajas:

= Méximo rendimiento en el despacho
de mercancias gracias a sus excepcio-
nales valores de aceleracion, marcha y
elevacion.

m Periodos operativos mas largos debido
al grado de rendimiento 6ptimo y una
recuperacion de energia mas eficaz.

= Mando preciso y frenado generador sin
desgaste al soltar el pedal acelerador
con realimentacion de la energia a la
bateria.

= Motores de corriente trifasica encapsula-
dos (clase de proteccion IP 54), sin man-
tenimiento ni desgaste (sin escobillas).

Con sus velocidades de traslacion y eleva-
cién excepcionales asi como sus excelentes
capacidades de aceleracion y de rampa,
estas carretillas apiladoras eléctricas pro-
porcionan un rendimiento en el despacho
de mercancias similar al de las carretillas
térmicas de diesel y de gas. La construccion
encapsulada de los motores permite com-
binar sin problemas aplicaciones interiores
y exteriores. Incluso las condiciones de

trabajo extremas como ambientes polvo-
rientos, himedos o con productos quimi-
cos no afectan la fiabilidad ni la vida util
de los motores. Asi, estas carretillas apila-
doras de corriente trifasica son universales
en cuanto a sus aplicaciones y ofrecen un
entorno de trabajo agradable gracias a su
grupo de traccion silencioso y sin emisiones
de gases de escape. Ademas, reducen los
costes operativos debido a su bajo consumo
de energia.

JUNGHEINRICH



EFG 425-430
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Tabla de mastiles de elevacion Tabla de capacidades de
EFG 425-430 carga (kg) ¢ = 500 mm
Denominacion | Elevacion h, Elevacion libre h, Altura de con- Altura de construccion Inclinacion Sin desplazador lateral,
mm struccién mastil mastil extendido h, mm adelante/atras con bandajes simples
mm EFG 425 EFG 430 replegado h, mm| EFG 425 EFG 430 a/B () EFG 425 EFG 430
Mastil 2900 150 150 2115 3510 3620 6/8 2500 3000
telescopico 3100 150 150 2215 3710 3820 6/8 2500 3000
T 3300 150 150 2315 3910 4020 6/8 2500 3000
3500 150 150 2415 4110 4220 6/8 2500 3000
3700 150 150 2515 4310 4420 6/8 2500 3000
4000 150 150 2665 4610 4720 6/8 2500 3000
4300 150 150 2865 4910 5020 6/8 2500 3000
4500 150 150 2965 5110 5220 6/8 2500 3000
4700 150 150 3065 5310 5420 6/5 2450 2900
5000 150 150 3215 5610 5720 6/5 2400 2800
5500 150 150 3515 6110 6220 6/5 2200 2550
5800 150 150 3665 6410 6520 6/5 2050 2400
Mastil 2900 1480 1380 2080 3500 3600 6/8 2500 3000
telescopico 3100 1580 1480 2180 3700 3800 6/8 2500 3000
77 3300 1680 1580 2280 3900 4000 6/8 2500 3000
3500 1780 1680 2380 4100 4200 6/8 2500 3000
3700 1880 1780 2480 4300 4400 6/8 2500 3000
4000 2030 1930 2630 4600 4700 6/8 2500 3000
4300 2230 2130 2830 4900 5000 6/8 2500 3000
4500 2330 2230 2930 5100 5200 6/8 2300 3000
Mastil 4400 1480 1380 2080 5000 5100 6/8 2500 3000
telescopico 4700 1580 1480 2180 5300 5400 6/5 2450 2900
DZ 5000 1680 1580 2280 5600 5700 6/5 2400 2800
5500 1880 1780 2480 6100 6200 6/5 2150 2500
6000 2080 1980 2680 6600 6700 6/5 1900 2200
6500 2280 2180 2880 7100 7200 6/3 1700 2000
7000 2480 2380 3080 7600 7700 6/3 1500 1800




Datos técnicos segun VDI 2198

Edicién: 03/2010

1.1 | Fabricante (abreviatura) Jungheinrich | Jungheinrich | Jungheinrich | Jungheinrich | Jungheinrich | 1.1
" 1.2 | Nomenclatura del fabricante (modelo) EFG 425 k EFG 425 EFG 425 ks EFG425s EFG 430 1.2
S [13 |[Traccion eléctrico eléctrico eléctrico eléctrico eléctrico 1.3
%‘ 1.4 | Manipulaciéon asiento asiento asiento asiento asiento 1.4
‘§ 1.5 | Capacidad de carga Q) 2,5 2,5 2,5 2,5 3 1.5
5 1.6 | Distancia al centro de gravedad de la carga ¢ (mm) 500 500 500 500 500 1.6
1.8 | Distancia a la carga X (mm) 4257) 4251) 4257) 4257) 4302) 1.8
1.9 | Distancia entre ejes y (mm) 1537 1681 1537 1681 1681 1.9
° 2.1 | Peso propio incl. bateria (ver punto 6.5) kg 4600 4750 4600 4750 5100 2.1
ﬁ 2.2 | Peso de eje con carga delante/detras kg| 6300/800 6400/850 6300/800 6400/850 7250/850 |2.2
2.3 | Peso de eje sin carga delante/detras kg | 2300/2300 2530/2220 2300/2300 2530/2220 2600/2500 |2.3
w | 3:1 | Bandajes SE SE SE SE SE 3.1
@ 13.2 |Dimensiones ruedas, delante 23x9-10 23x9-10 23x9-10 23x9-10 23x10-12 |3.2
'5_ 3.3 | Dimensiones ruedas, atras 18x7-8 18x7-8 18x7-8 18x7-8 18x7-8 3.3
.‘E 3.5 |Ruedas, cantidad delante/detras (x = con traccion) 2x/2 2x/2 2x/2 2x/2 2x/2 3.5
é 3.6 | Ancho de via, delante b, (mm) 990 990 990 990 956 3.6
3.7 | Ancho de via, detras b, (mm) 920 920 920 920 920 3.7
4.1 | Inclinacién de mastil/porta horquillas, delante/atras o/ (°) 6/8 6/8 6/8 6/8 6/8 4.1
4.2 | Altura de mastil replegado h,; (mm) 2215 2215 2215 2215 2215 4.2
4.3 | Elevacion libre h, (mm) 150 150 150 150 150 4.3
4.4 | Elevacién h; (mm) 3100 3100 3100 3100 3100 4.4
4.5 | Altura de mastil extendido h, (mm) 3710 3710 3710 3710 3820 4.5
4.7 | Altura del tejadillo (cabina) he (mm) 2215 2215 2215 2215 2215 4.7
4.8 | Altura de asiento/plataforma h, (mm) 1060 1060 1060 1060 1060 4.8
0 4.12 | Altura de enganche h,o (mm) 390/550 390/550 390/550 390/550 390/550 4.12
E 4.19 | Longitud total [, (mm) 3428 3572 3428 3572 3577 4.19
:‘I: 4.20 | Longitud hasta dorsal de horquillas I, (mm) 2278 2422 2278 2422 2427 4.20
3 [4.21 | Ancho total b, /b, (mm) 1196/- 1196/- 1196/- 1196/- 1196/- 4.21
E 4.22 | Medidas de las horquillas s/e/l (mm) [40/120/1150 [ 40/120/1150 | 40/120/1150 | 40/120/1150 |45/125/1150 | 4.22
= 4.23 | Carro portahorquillas ISO 2328, clase/tipo A, B ISO 2A ISO 2A ISO 2A ISO 2A ISO 3A 4.23
4.24 | Ancho carro portahorquillas b; (mm) 1120 1120 1120 1120 1120 4.24
4.31 | Margen con el suelo con carga, bajo méstil m, (mm) 110 110 110 110 110 4.31
4.32 | Margen con el suelo, centro distancia entre ejes m, (mm) 125 125 125 125 125 4.32
4.33 | Ancho de pasillo con palet 1000x1200 transversal Ast (mm) 3675 3825 3675 3825 3830 4.33
4.34 | Ancho de pasillo con palet 800x1200 longitudinal Ast (mm) 3875 4025 3875 4025 4030 4.34
4.35 | Radio de giro Wa (mm) 2050 2200 2050 2200 2200 4.35
4.36 | Distancia minima del centro de giro b,; (mm) 650 695 650 695 695 436
5.1 | Velocidad de marcha con/sin carga km/h 17/18 17/17 20/20 20/20 20/20 5.1
5.2 | Velocidad de elevacién con/sin carga m/s| 0,44/0,54 0,44/0,54 0,55/0,60 0,55/0,60 0,50/0,60 |5.2
9 5.3 | Velocidad de descenso con/sin carga m/s| 0,58/0,56 0,58/0,56 0,58/0,56 0,58/0,56 0,58/0,56 |5.3
g 5.5 | Fuerza de traccion con/sin carga N | 3600/4000 3500/3900 5200/5500 5100/5500 4800/5300 |5.5
E 5.6 | Fuerza de traccién max. con/sin carga N[ 12300/12700 | 12200/12600 | 14500/15000 | 14500/15000 | 14000/14500 | 5.6
§ 5.7 | Capacidad de rampa con/sin carga % 8,5/14 7,5/13 12/19 11/17 10/17 5.7
& 158 Capacidad de rampa max. con/sin carga % 18/29 17/27 21/35 20/32 18/29 5.8
5.9 |Tiempo de aceleracion con/sin carga S 4,3/4,0 4,4/41 4,1/3,7 4,1/3,7 4,2/3,8 59
5.10 | Freno de servicio hidraulico hidraulico hidraulico hidraulico hidraulico | 5.10
6.1 | Motor de traccién, potencia S, 60 min. kw 1M 11 14,5 14,5 14,5 6.1
_g 6.2 | Motor de elevacion, potencia S; 15 % kw 16 16 23,5 23,5 23,5 6.2
g 6.3 | Baterfa segun DIN 43531/35/36 A, B, C, no DIN 43536 A | DIN43536 A | DIN43536 A | DIN43536 A | DIN43536 A 6.3
@ | 6.4 |[Tensién de la baterfa, capacidad nominal K, V/Ah 80/620 80/775 80/620 80/775 80/775 6.4
g 6.5 |[Peso de la bateria kg 1575 1855 1575 1855 1855 6.5
= Medidas de la bateria (la x an x al) mm |1028/711/784[1028/855/784(1028/711/784|1028/855/784(1028/855/784
6.6 | Consumo energético segun ciclo VDI kWh/h 7.53) 7,63) 7.63) 7.73) 8,43) 6.6
w | 8.1 |[Tipo de mando Impuls/AC Impuls/AC Impuls/AC Impuls/AC Impuls/AC | 8.1
% 8.2 | Presion de trabajo para implementos bar 200 200 200 200 200 8.2
E 8.3 | Caudal para implementos [/ min 30 30 30 30 30 8.3
g 8.4 | Nivel sonoro al oido del conductor segiin EN 12053 dB(A) 70 70 71 71 71 8.4
© 8.5 | Enganche para remolques, modelo/tipo DIN DIN 15170-H | DIN 15170-H | DIN 15170-H | DIN 15170-H | DIN 15170-H | 8.5

1) 452 mm con mastil DZ; con DL integrado: x = 437 mm
2) 457 mm con mastil DZ; con DL integrado: x = 444 mm
3) 60 ciclos de trabajo VDI/h

Esta hoja de datos segun las directrices VDI 2198 especifica exclusivamente los datos técnicos de las maquinas estandar. Otros bandajes, mastiles o un equipamiento adicional, etc. pueden
modificar estos valores. Nos reservamos el derecho a introducir modificaciones y mejoras técnicas.




Aprovechar ventajas

Puesto de mando confortable

El puesto del conductor con su configura-

cién funcional y ergondmica permite traba-

jar de forma relajada y sin cansarse durante
todo un turno de trabajo:

® Baja altura de acceso: Espacio amplio y
plano para los pies con disposicion de
los pedales como en un automovil.

m Columna de direccion regulable y asien-
to de confort hidraulico para una postura
éptima.

m Visibilidad éptima: Mastil de elevacion y
carro portahorquillas con ventana espe-
cialmente grande.

m Servodireccién hidraulica.

m Manipulacion especialmente confortable
mediante la integracién de los mandos
relevantes en el apoya brazos de oscila-
cion solidaria (regulable en altura y pro-
fundidad).

m Vibraciones minimas gracias al des-
acoplamiento entre cabina y chasis
(Floating Cab).

m Conduccién relajada también marcha
atras mediante el asiento giratorio de
hasta 15° (opcional).

SOLO-PILOT

Frenos sin desgaste — freno de
estacionamiento automatico

Tres sistemas de frenos aseguran un fre-
nado seguro, cdmodo y practicamente sin
desgaste:

Jungheinrich de Espaiia, S.A.U.

Poligono Industrial El Barcelonés

C/ Hostal del Pi, 9

08630 Abrera (Barcelona)

Teléfono 937 738 200 - Fax 937 738 221
Linea de atencion al cliente

Teléfono 902 120 895 - Fax 937 738 239

info@jungheinrich.es
www.jungheinrich.es

m Freno por electromotor para un fre-
nado sin desgaste y regenerador me-
diante el pedal acelerador en servicio
normal.

® Freno multidiscos en bafio de aceite
como freno de seguridad. Sin desgaste
y completamente encapsulado.

m Freno de potencia de resorte con
activacion eléctrica como freno de
estacionamiento. Este freno se activa
automaticamente cuando la maquina
se para y se suelta al arrancar. De esta
forma, se evita un desplazamiento in-
controlado de la carretilla.

Motores sin mantenimiento

Motor de traccién, motor hidraulico,

motor de direccion — todos en tecnologia

de corriente trifasica:

m Par de giro alto para ciclos de trabajo
rapidos.

m Grado de rendimiento mejorado en un
15% con respecto a los motores en
derivacion.

m Permite a menudo trabajar durante dos
turnos con una sola carga de bateria.

m Sin escobillas ni colector — sin manteni-
miento.

m Totalmente encapsulado (IP 54). Larga
vida util incluso en condiciones de tra-
bajo duras (polvo, humedad).

m Todos los motores con 2 afos de garan-
tia.

Seguridad

Una gran dindmica de traslacion y un alto

rendimiento requieren asimismo una se-

guridad avanzada:

® Reducciéon automaética de la velocidad
de marcha en las curvas gracias a
Curve Control de Jungheinrich.

m | freno de estacionamiento automatico
evita el retroceso incontrolado de la
magquina en las rampas o pendientes.

m Comportamiento de marcha estable
debido a la gran distancia entre ejes.

m Proteccion de sobrecarga electrénica e
hidraulica.

Asiento giratorio (opcional)

® Transmisién de datos segura entre los
componente electrénicos con tecnologia
CAN-Bus.

®m Maximo grado de estabilidad gracias al
centro de gravedad extremadamente
bajo y la ubicacion alta del eje de direc-
cion.

Electronica inteligente

m Marcha sin tirones, inversion de marcha
dindmica y precision milimétrica en el
posicionamiento de la maquina con un
consumo energético minimo gracias al
mando por impulsos.

m Adaptacion éptima a cualquier aplica-
cién mediante 5 programas de marcha
individualmente configurables.

m Supervision de todos los componentes
y memoria de datos de servicio para
un mantenimiento répido y econémico
gracias al sistema de diagndstico incor-
porado.

m Display de confort con cuentahoras di-
gital, indicador de descarga de bateria
con desconexién de la elevacion, reloj,
indicador de codigos de error y pilotos
de alarma.

® |ndicador de la posicién de las ruedas
directrices.

Jungheinrich
Produccion, Venta y
Servicio Europa
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Las carretillas de Jungheinrich
cumplen las normativas
de seguridad europeas
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